Roues et vis sans fin
Quelques formules

- Ce systéme autorise une réduction importante.

- Dans certaines conditions, le systéme peut étre
irréversible.

- Le rendement du systéme est faible. Il augmente en
méme temps que I'angle
d'inclinaison de la denture.

- Le sens d’hélice est le méme pour la vis et pour la roue.
- Il n'y a pas de standardisation pour les roues et vis sans fin. En cas de panne,
il faut remplacer I'élément défectueux par un élément strictement identigue.

Il faudra, la plupart du temps, fabriquer la piéce selon modéle.

Roues Symboles Formules

Module m p+w mm
Pas p mxuw mm
Diametre primitif d Zxm mm
Nombre de dents z d+m

Diametre de creux de (Z+2)xm mm
Vis sans fin Symboles Formules Unités
Diameétre de téte D (2xm)+d mm
Tangente a I'angle d’inclinaison B (mx2Z)+d

Diamétre primitif d Jn% mm

- Nos roues et vis sans fin sont taillées de maniére G produire un jeu approximatif de 0,07 mm
a 0,3 mm en fonction du module.
L’entraxe de montage devra étre I'entraxe nominal +0/+0,05 mm.

Entraxe nominal = w
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